30SRLC-7

esign

lad del cazo:

Potencia del motor:

210 kW /1900 min™

B Peso operativo:

36800 — 39400 kg

ﬁ?“’%‘ Cumple con la normativa sobre 57 JZ'M [4
i W*ﬁ emisiones de escape Fase V de la UE EM’L /%I" P%/[CC bm
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Performanc \'

e

‘\Design

La SK380SRLC de KOBELCO ha alcanzado un valor totalmente nuevo
.. armonizando PRESTACIONES y DISENO.

%

Las mejoras de prestaciones ofrecen mayor eficiencia y productividad
\ ~ junto con potencia y velocidad aumentadas.

Las mejoras de diseio proporcionan lo ultimo en comodidad y control.

KOBELCO rechaza las soluciones de compromiso y crea maquinas que
solventan cualquier desafio.



ENO SENCILLO, ELEGANTE Y DEFINITIVO

estético y la busqueda de la belleza funcional llevaron a un nuevo diseiio interior.

Dial selector

Este dial selector incorpora distintas funciones para conseguir unas
operaciones sencillas. Incluso con los guantes puestos, el operador puede
fijar sin problema distintas condiciones de la maquina.

Retroiluminacion LED

Los interruptores y diales tienen retroiluminacién LED que proporciona una vista
claray brillante en la oscuridad y transmite una sensacién de lujo.









COMODIDAD
INOLVIDABLE

Asiento con suspension neumatica

Como equipamiento estandar se ha montado un asiento
GRAMMER* que consigue una excelente absorcién de los

golpes y una comodidad de conduccién superior.
*GRAMMER es una marca comercial registrada de GRAMMER AG.

Acondicionador de aire multiventilacion

El aire fresco surge de varias salidas hacia el cuerpo del operador
para que las operaciones sean mas comodas.

Angulos de palanca ergonémicos

El operador puede desplazar las palancas horizontalmente
sin torcer la muiieca, lo que reduce la fatiga provocada por
el accionamiento.

Nuevo control hidraulico

Nuestro recientemente mejorado sistema de control hidraulico
responde a desplazamientos de la palanca mds cortos que los
modelos anteriores, proporcionando un movimiento mas rapido
y preciso y un mejor manejo de la palanca.

Luz de puerta LED

La luz LED interior se enciende automaticamente cuando se abre
la puerta o se apaga el motor. De esta forma se asegura una
entrada y salida segura por la noche.

Los limpiaparabrisas paralelos garantizan
un amplio campo de vision
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LANGUAGE
SELECTION

PRESSURE
RELEASE




SEGURIDAD A PANTALLA COMPLETA

Sistema de camaras de seguridad en tres lados como estandar

Nuestra gran pantalla de alta resolucién muestra al mismo tiempo las vistas de las cdmaras derecha, izquierda y trasera.
La presentacion multiple permite al operador personalizar las necesidades de visualizacién para mejorar la atencion del

operador y la seguridad del lugar de trabajo.

Gran monitor a color de 10"

El menu de pantalla de facil uso y los reconocibles iconos
ayudan al operador a seleccionar la informacién importante
que necesita para garantizar la seguridad del lugar de trabajo
y el control de la méaquina.

Sintonice la informacion correcta

Gire el dial selector a derecha o izquierda para
seleccionar una funcién operativa y presiénelo para
confirmar la seleccién.

'LANGUAGE




IDEAL PARA OBRAS URBANAS
PROPORCIONA UN AMPLIO RANGO
DE TRABAJO

El radio de rotacion minimo mejora la eficiencia

La parte trasera sobresale muy poco de las orugas, de modo que el

operador se puede concentrar en su trabajo. Esto también reduce el

riesgo de dafios por colisién.

Facil de manejar incluso en espacios reducidos
El disefio compacto permite un cavado continuo a 180° rotacién y

operaciones de carga en un espacio de trabajo de solo 5.35 m.

Las cifras anteriores indican los valores
con especificaciones de b




Sobrepotencia

Si necesita mas potencia al instante, accione la sobrepotencia para
disponer de un 10 % mas de potencia sin limite de tiempo.

B Fuerza de cavado maxima del cazo (Brazo: 3.10 m)

Normal: 1 89 kN
Con sobrepotencia: 2 O 8 kN

B Fuerza de empuje maxima del brazo (Brazo: 3.10 m)

Normal: 1 26 kN
Con sobrepotencia: 1 39 kN




EXCELENTES PRESTACIONES DE ELEVACION
EN ESPACIOS ESTRECHOS

Fuerza de traccion de la barra de arrastre (SAE)

La excelente fuerza de la barra de arrastre le permite superar terrenos abruptos y pendientes.

314
Capacidad de elevacion

12390 kg

Alcance: 6.00 m Balancin: 6.20 m Brazo:3.10 m
Sin cazo Oruga: 600 mm <Carga pesada>

Carga pesada

Este interruptor se utiliza cuando se levanta una carga pesada y se re
potencia para ello. Carga pesada proporciona un 10% mas de presi
y proporciona una mayor potencia de elevacion en radios cercanos.
un funcionamiento suave y estable al mover objetos pesados.

Traslacion independiente

La Traslacién Independiente Automdtica dedica una bomba

hidraulica a la traslacién y otra al implemento de forma continua,
permitiendo una velocidad de desplazamiento suave y constante
incluso al rotar o usar el balancin o el implemento. Con Traslacion
Independiente, la seguridad transportando un gran tubo por una
obra es coser y cantar.

= 00 » [
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MAYORES CAPACIDADES MULTIFUNCION

Modo implemento W

Los modos de caudal del cazo, triturador, cizalla y pinza rotativa se fijan @ EC FRONT

. . . . ATTACHMENTMODE T
antes del envio, lo que le permite empezar a trabajar inmediatamente.
Los ajustes de modo de otros implementos, como el rotador de
inclinacion, son faciles de afiadir o cambiar.

@’”?“‘@

/ v \
SETTING OF
DETAILS




EQUIPO COMODO E INTUITIVO

Limpiaparabrisas paralelos

Parasol enrollable

Bridas preparadas para el guiado de la maquina Indicador de cinturén de seguridad
Bridas presoldadas para la instalacion rapida y sencilla de sistemas de guiado de la méaquina. desabrochado en el monitor

Soporte de la consola Radio digital DAB+ (FM/AM + AUX +  Puerto USB/ Salida de 12V

El asiento integrado en la consola facilita un USB + Bluetooth® + manos libres
accionamiento cémodo. del teléfono)

o START
= PASSWORD
ENTER PASSWORD {I X ‘ ,.\
../
— =l
v
01234567809 T
a " —
Soporte para teléfono inteligente Contrasefa de arranque del motor Funcién de ajuste de los
Puede utilizar el soporte con su teléfono Al poner en marcha el motor, se solicita una Iimpiaparabrisas
inteligente conectado al puerto USB. contrasefa para mayor seguridad. Ademés de los modos intermitente y continuo

de los limpiaparabrisas, se ha afiadido el modo
de una sola vez.

Nota: Bluetooth® es una marca comercial registrada de Bluetooth SIG Inc.




KOBELCO MONITORING EXCAVATOR SYSTEM

Excavadora hidraulica

Personal de servicio de KOBELCO/agente/cliente

Supervision remota para estar tranquilo

Cliente Oficina de KOBELCO Personal de servicio de KOBELCO KOMEXS ("Kobelco Monitoring Excavator System", sistemade

; W I_i i % supenision deexcavadoras deKobelco) utilizalacomunicacion por

satéliteeInternet paraenviardatos y portanto sepuededesplegaren

zonas dondeson dificiles otras formas decomunicacion. Cuando una
excavadorahidrdulicaequipaestesistema, los datos operativos dela
maquinacomo horas defuncionamiento, ubicacién, consumo de
combustibleo estado demantenimiento sepueden obtenerdeforma
remota.

Acceso directo al estado operativo

Datos de ubicacion

Pueden obtenerse datos de ubicacion precisos incluso desde lugares donde las comunicaciones son dificiles.

BT

: 2356 )
W Sk - g 04 May 2015 mn Age, 2015 m 10May, 2015 Search -
o e = tire 5 00:00 Type of Operation Working Hrs Ratio
Total Working Hrs [ (ot 100%
i i Digging Hrs | ] 722Hs 43%
Traveling Hrs || 183Hs  11%
i byt 5 06 May 2015 00:07 1dla Hre = 15.0 Hee 0%
Al Opt Att Hrs ] 625Hs 37 %
o Crane Mode Hrs 0 Hrs 0%
OF May 2015
Ultima ubicacién Registros de ubicacion Datos de trabajo



Horas de funcionamiento

« Una comparacion de los tiempos de funcionamiento de
méquinas de distintas ubicaciones indica que ubicaciones
estan mas ocupadas y son mas rentables.

« Las horas de funcionamiento pueden registrarse con
precision para ejecutar los calculos de tiempo operativo
necesarios para las maquinas de alquiler.

EEGTNE 11 Apr, 2015 (5 10 May, 2015

Display time © Auto ® 4h ® 12h ® 24h

Date [/ Time 5 6 7 a8 9 10 14

select
11 Apr (Sat) NNRN
12 Apr (Sun)
13 Apr (Mon) I L |
14 Apr (Tue) ik
= a_ euas_an 1 | O

Informe diario

Datos de consumo de combustible
Los datos sobre consumo de combustible y tiempo de
reposo pueden usarse para indicar mejoras en el consumo
de combustible.

‘Work mode Working Hrs c:m::;t‘:m
H mode 2:06 24.5 L
S mode 0:00 o.oL
E mode 169:19 1489.7 L
TOTAL 171:25 15142 L

Consumo de combustible

Grafico del contenido de trabajo

El gréfico muestra cémo se dividen las horas de trabajo
entre las distintas categorias operativas, como cavado,
reposo, circulacion y operaciones opcionales.

Digging Hrs Travelling Hrs Idle Hrs

Opt Att Hrs Cane Mode Hrs Ave, Fuel Consumption

Estado de trabajo

Datos de mantenimiento y alertas de advertencia

Datos de mantenimiento

de lamaquina Model
- Ofrece el estado de mantenimiento de
o ) ) SK135SRLC-
madquinas independientes funcionando en 3/SK140SRL
distintas instalaciones. SK1355RLC-
« Los datos de mantenimiento también se 3/SK140SRL
envian al personal de servicio de KOBELCO Sidiibics
para una planificacién més eficiente de las
revisiones periddicas. SK210LC-9
SK755R-

Mantenimiento

Serial No.

Hour
Meter i jine oil
YHO7-09721 ; ) .
34 Hr 434
0.38/0.35 s 3 maquina.
73 Hr 429
960 Hr 58
¥Q13-10481
549 Hr 498
0.8/0.7
YT08-30374

Alertas de advertencia

Este sistema emite una alarma si se detecta una anomalia,
previniendo dafos que podrian provocar paradas de la

La informacion de alarma puede
recibirse por correo electronico

La informacién de alarma y los avisos de mantenimiento se
pueden recibir por correo electrénico utilizando un
ordenador o un teléfono movil.

Returned the set area

Los mensajes de alarma
se pueden recibir en un

dispositivo movil.

Informes diarios/mensuales

Los datos operativos descargados en un ordenador ayudan
a formular los informes diarios y mensuales.

Sistema de seguridad

Alarma de area

Alarma de —
Setting Condition
arranque del
motor Start time 20[w] : 00|
Release time 07 |w| : 00w

El sistema puede incluir una
alarma por si se utiliza la
méquina fuera del tiempo
designado.

No Working Whole Day

Man Tue Wed Thu Fri Sat Sun

Se puede fijar una alarma
por si se desplaza la
maquina de su zona

designada a otra ubicacion.

Clear

Alarma de puesta en marcha del motor fuera del tiempo de trabajo prescrito

Setting Condition
@ Around the current (latest) location

1| Km

Input Latitude and Longitude
Latitude1

Longitudel

Latitudel

Longitude2

Map Clear

Release

Alarma para fuera de la zona restaurada




FACIL MANTENIMIENTO

Protector superior del Filtro de aire de dos etapas Acceso al compartimientode  Depdsito de DEF/AdBlue®
conductor de nivel Il estandar almacenaje a nivel del suelo El llenado de DEF/AdBlue® se encuentra
El protector superior de la cabina se en el estribo para mayor accesibilidad.

puede abrir inclinado con un cilindro de
gas* para facilitar la limpieza del cristal.
Cumple los requisitos estandar de
proteccion superior de nivel Il (ISO 10262).

Lado derecho (mantenimiento  Filtro de combustible Prefiltro de combustible con Filtro de aceite del motor
anivel del suelo) separador de agua integrado

Compartimiento de la bomba hidraulica

y el filtro del motor

Nota: AdBlue® es una marca registrada de Verband der Automobilindustrie e.V. (VDA).
*No disponible para balancin de dos piezas.




Especificaciones

. Motor

Modelo

ISUZU 6HK1

Motor diésel de cuatro tiempos, refrigerado por agua con
inyeccion directa, turbocompresor e intercooler, conforme
con la normativa de emisiones de gases de escape Fase V.

6

115 mmx 125 mm

7.7901

198 kW/1900 min' (ISO 9249: con ventilador)
210 kW/1900 min™' (ISO 14396: sin ventilador)
1011 N-m/1500 min™ (1SO 9249: con ventilador)
1080 N-m/1500 min™' (ISO 14396: sin ventilador)

. Sistema hidraulico

Dos bombas de pistén axial mas una
bomba de engranajes y una bomba piloto
2x 245 1/min, 1x44.3 1/min,1x 19 1/min
Ajuste de la valvula de descarga

34.3 MPa {350 kgf/cm?}
37.8 MPa {385 kgf/cm?}
34.3 MPa {350 kgf/cm?
29.0 MPa {296 kgf/cm?}
5.0 MPa {50 kgf/cm?}
Tipo de engranajes

8-de distribucion

Tipo refrigerado por aire

. Sistema de rotacion

Un motor con piston de cubicaje fijo

Placa multiple en mojado
8.4 min?
122.1 kN (SAE)

32%{18%

*Valor de la especificacién menos favorable

. Implementos

Cazo de retroexcavadora y combinacion.

Utilizacion

SKSB OSSR

SK380SRLC-7

Sistema de traslacion

Dos motores de dos etapas con pistones axiales

Placa mdltiple en mojado

48 en cada lado
4.6/2.8 km/h
314 kN (SAE)
70 % {35°%

. Cabinay control

Cabina de acero para exteriores insonorizada montada sobre soportes viscosos
sellados con silicona y equipada con una pesada alfombrilla aislada.

Control
Dos palancas manuales y dos pedales para la traslacion

Dos palancas manuales para excavar y rotar

Estrangulador del motor de tipo rotativo eléctrico
Niveles de ruido
106 dB(A) (2000/14/EC)
72 dB(A) (SO 6396)

Niveles de vibracion

*Si precisa mas informacion sobre la evaluacion de riesgos conforme a 2002/44/EC,

consulte ISO/TR 25398: 2006.
. Balancin, brazo y cazo

145 mm x 1361 mm
150 mm x 1675 mm
130 mm x 1208 mm
150 mm x 1230 mm

*s6lo para brazo articulado de dos piezas

. Capacidades de reposicion y lubricaciones

3501

41.21

4861

2x751

1x741

Nivel del depésito de aceite hidraulico de 245 |
Sistema hidrdulico de 440 |

20.71

Cazo de retroexcavadora
Cavado normal

O Recomendado




Especificaciones

. Rangos de tra bajo —— Brazo estandar —— Brazo corto ,
Unidad: mm b
I‘ Corto 12m
Rango 240m 3.10m 1
a- Alcance de cavado maximo 10300 10930 7 10
b- Alcance de cavado maximo a nivel del suelo 10090 10740 A /A 9
¢ Profundidad de cavado maxima 6290 6990 7 I I\ N 8
d- Altura de cavado méxima 10780 11170 / l \ T_\ — 7
e- Holgura de vaciado maxima 7750 8150 \ W&_’ 6
f- Holgura de vaciado minima 3870 3110 d / / \\\ \‘ ; 5
g- Profundidad de cavado de paredes verticales maxima 5690 6110 N 4
h- Radio de rotacion minimo 3560 3450 ¢ ™~
i- Alcance de cavado horizontal a nivel del suelo 3990 5590
j- Profundidad de cavado con fondo plano de 2.4 m 6100 6830 f N
Capacidad del cazo colmado segin ISO en m? 1.20 1
N
Fuerza de cavado (1s06015) Unidad: kN W\ AL \ ,
EREH
4
Fuerza de cavado del cazo ;gg* ;gg* \i b )%“ /é 5
6
Fuerza de empuje del brazo 158* 126* - 7
174 139
*Sobrepotencia activada 1B3m12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 gm
. Dimensiones
Unidad: mm
. Corto Estandar F Distancia al suelo* 485
A Longitud total 10100 9980 G'  Distancia del centro de rotacion al extremo trasero 1900
B Altura total (hasta la parte superior del balancin) 3520 3310 H  Distancia del contrapeso 4050
C  Anchura total 3190 | Longitud total de la oruga 4960
D Altura total (hasta la parte superior de la barandilla) 3510 J | Distancia entre ejes 2590
D' Altura total (hasta el techo de la cabina) 3350 K ' Anchura de la oruga 600
E Distancia al suelo del extremo trasero* 1160 L = Anchura total de la superestructura 3180
*Sin incluir la altura del taco de la oruga
A

Peso operativo y presion sobre el suelo

En configuracién estdndar, con balancin estandar, brazo de 2.40 m, y cazo de 1.20 m? seguin ISO.

Orugas de triple garra Orugas de doble garra

Anchura de la oruga mm 600 700 800 850 600
Anchura total de la oruga mm 3190 3290 3390 3440 3190
Presion sobre el suelo kPa 69 60 53 51 70
Peso operativo kg 36800 37700 38100 38300 37300

En configuracién estandar, con balancin estandar, brazo de 3.10 m, y cazo de 1.20 m* segtin ISO.

Conformado

Orugas de triple garra

Orugas de doble garra

Anchura de la oruga mm 600 700 800 850 600
Anchura total de la oruga mm 3190 3290 3390 3440 3190
Presién sobre el suelo kPa 69 61 54 51 70
Peso operativo kg 37000 37900 38300 38500 37500




Capacidades de elevacién Sk BOS RIE

SK380SRLC-7

A - Alcance desde la linea central de giro hasta el extremo del brazo

Capacidad hacia delante B - Altura del extremo del brazo por encima/debajo del suelo
C- Punto de izado
@B—= Capacidad hacia el lateral 0 a 360 grados Ajuste de la vélvula de descarga: 37.8 MPa (385 kgf/cm?)
80SR Bala 6.20 Brazo 40 azo 0 apeso: 9000 kg Oruga: 600 arga pesada
A 3.0m 45m 6.0m 7.5m Con el alcance maximo
Radio
HEAE R RN RN ..
9.0m kg *8950 *8950 5.04m
75m kg *8630 *8630 *7680 7080 6.72m
6.0m kg *10240 *10240 *9010 8450 *8510 5870 *7230 5540 7.74m
45m kg *13030 12370 *10150 8040 *8840 5720 *7150 4780 836 m
3.0m kg *11540 7550 9330 5500 *7340 4410 8.67m
1.5m kg *12610 7150 9090 5280 7310 4290 871m
Nivel del suelo kg *15460 10410 12440 6940 8940 5150 7530 4390 847 m
-1.5m kg *11100 *11100 *16530 10460 12390 6890 8920 5130 8260 4790 7.94m
-3.0m kg *18730 *18730 *14550 10650 *11150 7010 *8880 5720 7.03m
-45m kg *10840 *10840 *8260 8180 5.58m
80SR Bala 6.20 Brazo 0 azo 0 apeso: 9000 kg Oruga: 600 arga pesada
A 3.0m 45m 6.0m 7.5m 9.0m Con el alcance maximo
Radio
e RSN BESE BEAE BEAN BE S
9.0m kg *5380 *5380 *4790 *4790 6.10m
7.5m kg *7420 *7420 *4530 *4530 *4240 *4240 7.53m
6.0m kg *7960 *7960 *7600 5960 *4030 *4030 845m
45m kg *16910 *16910 *11300 *11300 *9180 8170 *8110 5770 *4280 4250 *3990 *3990 9.03m
3.0m kg *14640 11590 *10700 7640 *8860 5500 *6770 4140 *4090 3910 931m
1.5m kg *17010 10690 *12030 7180 9070 5250 6910 4020 *4330 3800 9.35m
Nivel del suelo kg *17670 10320 12390 6870 8860 5070 *6450 3940 *4770 3860 9.13m
-1.5m kg *11420 *11420 *17140 10250 12250 6750 8770 4990 *5530 4150 8.64m
-3.0m kg *18020 *18020 *15650 10370 *11810 6790 8840 5050 *6960 4800 7.82m
-45m kg *17300 *17300 *12830 10690 *9480 7040 *8160 6290 6.54m

Nota:

1. Nointente elevar ni sostener ninguna carga mayor que estas capacidades de elevacion a su radio y altura de punto de elevacion especificados. El peso de todos los accesorios debe restarse de las capacidades de
elevacién mencionadas.

2. Las capacidades de elevacion se basan en una maquina situada en un suelo llano, firme y uniforme. El usuario debe dejar un margen en funcién de las condiciones de trabajo como suelo blando o irregular, desnivel,

cargas laterales, detencion brusca de las cargas, situaciones de peligro, experiencia personal, etc.

. Como punto de elevacion se define el punto de fijacion del pasador del cazo.

4. Las capacidades de elevacion mencionadas son conformes a I1SO 10567. No deben superar el 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica ni el 75 % de la carga de vuelco. Las capacidades de elevacion marcadas
con un asterisco (*) estan limitadas por la capacidad hidraulica y no por la carga de vuelco.

5. El operador debe conocer a fondo las Instrucciones del operador y las de mantenimiento antes de utilizar esta maquina. Las reglas de utilizacion segura del equipo deben respetarse en todo momento.

6. Las capacidades de elevacion solo son aplicables a la maquina tal como se fabricé originalmente y equipada normalmente por KOBELCO CONSTRUCTION MACHINERY CO, LTD.

w
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Especificaciones del brazo articulado de dos piezas

. Rangos de tra bajo —— Brazoestindar —— Brazo corto .
Unidad: mm b

T eraao ariulado de dos pieas |
e
Rango 240m 3.10m 12
a- Alcance de cavado maximo 10360 11010 1
b- Alcance de cavado maximo a nivel del suelo 10160 10820 // 7z 10
¢ Profundidad de cavado maxima 6170 6860 A /// ? 9
d- Altura de cavado méxima 11300 11770 AN = | g
e- Holgura de vaciado méxima 8200 8680 / / \ \\ 7
f- Holgura de vaciado minima 1060 360 \ 6
g- Profundidad de cavado de paredes verticales maxima 4300 4920 c / / \\ fs

h- Radio de rotacion minimo 3410 2990 e N [~

i- Alcance de cavado horizontal a nivel del suelo 6150 7460 \ [~

j- Profundidad de cavado con fondo plano de 2.4 m 6060 6760 \\

Capacidad del cazo colmado segin ISO en m? 1.20 f A NI

| K
| { T
Fuerza de cavado (150 6015) Unidad: kN '
; \[\ ol 1
g i aman)
j
Fuerza de cavado del cazo ;gz* ;gg* ‘ \ \b% \\¥ \ 4
N
Fuerza de empuje del brazo };8‘* :;g* > ﬁ? ] 5
*Sobrepotencia activada ; m
. . Bm12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 1
. Dimensiones
Unidad: mm
240m 3.10m G Radio de rotacién de cola 1900

A Longitud total 10110 10050 G'  Distancia del centro de rotacion al extremo trasero 1900
B Altura total (hasta la parte superior del balancin) 3290 3110 H Distancia del contrapeso 4050
C ' Anchura total 3190 | Longitud total de la oruga 4960
D Altura total (hasta la parte superior de la barandilla) 3510 J | Distancia entre ejes 2590
D' Altura total (hasta el techo de la cabina) 3360 K ' Anchura de la oruga 600

E Distancia al suelo del extremo trasero* 1160 L = Anchura total de la superestructura 3180

*Sin incluir la altura del taco de la oruga
A
GG

Peso operativo y presion sobre el suelo

En configuracién estdndar, con brazo articulado de dos piezas, brazo de 2.40 m, y cazo de 1.20 m? segun ISO.

Orugas de triple garra Orugas de doble garra

Anchura de la oruga mm 600 700 800 850 600
Anchura total de la oruga mm 3190 3290 3390 3440 3190
Presion sobre el suelo kPa 70 61 54 52 71
Peso operativo kg 37500 38300 38800 39000 38000

En configuracién estdndar, con brazo articulado de dos piezas, brazo de 3.10 m arm, y cazo de 1.20 m* segtin ISO.

Orugas de triple garra

Conformado

Orugas de doble garra

Anchura de la oruga mm 600 700 800 850 600
Anchura total de la oruga mm 3190 3290 3390 3440 3190
Presién sobre el suelo kPa 71 62 55 52 71
Peso operativo kg 37700 38500 39000 39200 38200




Capacidades de elevacién S BUS R

SK380SRLC-7

A - Alcance desde la linea central de giro hasta el extremo del brazo

Capacidad hacia delante B - Altura del extremo del brazo por encima/debajo del suelo
C- Punto de izado
@B—= Capacidad hacia el lateral 0 a 360 grados Ajuste de la vélvula de descarga: 37.8 MPa (385 kgf/cm?)

SK380SRLC Brazo articulado de dos piezas Brazo:2.40 m Sincazo Contrapeso:9000kg Oruga: 600 mm (Carga pesada)

1.5m 3.0m 45m 6.0m 7.5m Con el alcance maximo
Radio

BESE RSN EEAE BN BEAN B
9.0m kg *11430 *11430 *9190 *9190 515m
75m kg *11020 *11020 *9830 8510 *7800 6780 6.80 m
6.0m kg *12150 *12150 *10130 8320 *9090 5730 *7280 5310 781 m
45m kg *14910 *14910 *14450 12150 *11040 7870 9260 5580 *7130 4580 843 m
3.0m kg *22210 *22210 *16060 11280 *12080 7350 8990 5340 7090 4220 8.74m
15m kg *27900 21720 *17630 10600 12220 6940 8750 5120 6950 4110 8.78m
Nivel del suelo kg *26800 *26800 *26870 21160 *13930 10140 11980 6730 8610 5000 7180 4220 8.54m
-1.5m kg *14710 10230 *11590 6710 8610 5000 *7800 4630 8.02m
-3.0m kg *11860 10490 *9420 6880 *6990 5550 713 m
-4.5m kg *19290 *19290 *4880 *4880 5.69m

SK380SRLC Brazo articulado de dos piezas Brazo:3.10m Sincazo Contrapeso: 9000 kg Oruga: 600 mm (Carga pesada)

1.5m 3.0m 45m 6.0m 7.5m 9.0m Con el alcance maximo
Radio
HEE BN BN BN BN BN BE
9.0m kg *6130 *6130 *4890 *4890 6.21m
75m kg *8440 *8440 *5260 *5260 *4300 ¥4300  7.63m
6.0m kg *9280 *9280 *9250 8490 *8310 5840 *4050 *4050  8.54m
45m kg *15860 | *15860  *13010 12620  *10240 8030 *8740 5630 *5020 4120 *3980 *3980 9.11m
3.0m kg *24000 22660  *15670 11310 *11430 7460 9020 5350 6770 4020 *4040 3730 9.39m
15m kg *27940 20830  *16980 10380 12270 6970 8730 5090 6640 3890 *4250 3630 943m
Nivel del suelo kg *24510 20530  *16740 10020 11920 6660 8520 4910 6560 3820 *4620 3700 9.21m
-1.5m kg *10560 | *10560 = *15830 9990 11800 6560 8450 4840 *5280 3990 8.73m
-3.0m kg *13490 10170 = *10470 6640 *7790 4930 *6500 4630 | 7.92m
-4.5m kg *25510 | *25510  *24300 21970 *14930 10830 *8950 7020 *5650 *5650  6.67 m

Nota:

1. Nointente elevar ni sostener ninguna carga mayor que estas capacidades de elevacion a su radio y altura de punto de elevacion especificados. El peso de todos los accesorios debe restarse de las capacidades de
elevacién mencionadas.

2. Las capacidades de elevacion se basan en una maquina situada en un suelo llano, firme y uniforme. El usuario debe dejar un margen en funcién de las condiciones de trabajo como suelo blando o irregular, desnivel,

cargas laterales, detencidn brusca de las cargas, situaciones de peligro, experiencia personal, etc.

. Como punto de elevacion se define el punto de fijacion del pasador del cazo.

4. Las capacidades de elevacion mencionadas son conformes a I1SO 10567. No deben superar el 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica ni el 75 % de la carga de vuelco. Las capacidades de elevacion marcadas
con un asterisco (*) estan limitadas por la capacidad hidraulica y no por la carga de vuelco.

5. El operador debe conocer a fondo las Instrucciones del operador y las de mantenimiento antes de utilizar esta maquina. Las reglas de utilizacion segura del equipo deben respetarse en todo momento.

6. Las capacidades de elevacion solo son aplicables a la maquina tal como se fabricé originalmente y equipada normalmente por KOBELCO CONSTRUCTION MACHINERY CO, LTD.
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Balancin de una pieza /
brazo articulado de dos piezas

Equipo estandar y opcional

Categoria

MOTOR ISUZU 6HK1 (Conforme con la norma UE Fase V)
Sistema DOC DPF SCR de escape
Alternador 24 V/90 A
Motor de arranque 24 V/5 kW
Baterias 2 x 12V (140 Ah)
Sistema de refrigeracion de tipo de aspiracion con ventilador
Funcién de desaceleracion automética
Parada automdtica en ralenti
SISTEMA HIDRAULICO Tres modos de trabajo: H, S, Eco
Sobrepotencia (37.8 MPa)
Modo de carga pesada
Funcidn de liberacién de la presion
Funcidn de traslacion independiente
Sistema de calentamiento automético
Control manual proporcional (para las tuberias E+N+B)
Aceite hidraulico VG32
Aceite hidraulico VG46
Aceite hidraulico VG68

Descripcion

TUBERIAS Tuberias extra y para martillos y cizallas
Tuberias de QH
CABINA Asiento con suspension neumética y calefaccion

Pantalla a color de 10"
Luz de puerta LED
Aire acondicionado
Radio digital DAB+ (FM/AM + AUX + USB + Bluetooth + manos libres para teléfono)
Cableado para cuatro luces de cabina y baliza amarilla destellante de cabina
Limpiaparabrisas paralelos
Alimentacion eléctrica de 12V
Visera antilluvia
Visera
Reposapiés grande
LUCES Luces de trabajo led; dos en el balancin, una en el bastidor superior y dos en el contrapeso trasero
Luces de trabajo led; dos en la parte delantera superior de la cabina
EQUIPOS DE TRABAJO Balancin estandar (6.20 m)
Balancin de dos piezas
Brazo estandar (3.10 m)
Brazo corto (2.40 m)
Gancho para elevacion de cargas
CONTRAPESO Contrapeso estandar
BAJOS DEL BASTIDOR Oruga de acero de 600 mm
Orugas de doble garra de 600 mm
Oruga de acero de 700 mm
Oruga de acero de 800 mm
Oruga de acero de 850mm
Guia de oruga (una por lado)
Guias de oruga adicionales (dos adicionales por lado)
Proteccion del bastidor inferior
SEGURIDAD Interruptor de parada de emergencia del motor
Modo de emergencia de la bomba (interruptor de liberacién de KPSS)
Dial de aceleracion de emergencia
Vélvula manual de emergencia para bajar el implemento
Alarma de sobrecarga
Vélvula de seguridad del balancin y el brazo
Cabina conforme con ROPS (ISO 12117-2:2008)
Proteccion superior OPG Nivel Il (ISO 10262:1998)
Proteccion delantera OPG Nivel Il (ISO 10262:1998)
Camara de vista cenital (detrés, derecha e izquierda)
Indicador de cinturén de seguridad en pantalla
Alarma de traslacion
Martillo para salida de emergencia
OTROS Bomba de reposicion de combustible
Cableado para luz del compartimiento del motor
Color RAL
KOMEXS

*El sistema de aire acondicionado de esta maquina contiene gas fluorado de efecto invernadero HFC-134a (GWP 1430). Cantidad de gas 0.8 kg (COz equivalente 1.2 t).
Nota: Bluetooth® es una marca comercial registrada de Bluetooth SIG Inc.
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Nota: Este catalogo puede contener implementos y equipos opcionales no disponibles en su zona. También puede incluir fotografias de maquinas cuyas especificaciones son distintas de las maquinas
vendidas en su zona. Consulte al distribuidor de KOBELCO mas cercano sobre los articulos que necesite. Para utilizar esta maquina en trabajos de demolicion se necesitan equipos especializados. Antes
de utilizarla contacte con su concesionario de KOBELCO. Dada nuestra politica de mejora continua del producto, todos los diseiios y especificaciones estan sujetos a cambio sin previo aviso.

Derechos de copia de KOBELCO CONSTRUCTION MACHINERY CO., LTD. Ninguna parte de este catélogo puede reproducirse de ninguna forma sin previo aviso.

KOBELCO CONSTRUCTION MACHINERY EUROPE B.V. Consultas a:

www.kobelco-europe.com
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